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OBJETIVO(S)

N

Al finalizar el curso el alumno sera capaz de:

1.- Describir la filosofia de trabajo de los Robots Industriales

2.- Manejar las funciones basicas de paquete de computo para la programacion y

simulacion de Robots Industriales

3.- Desarrollar aplicaciones sencillas que empleen Robots Industriales.

/ CONTENIDO SINTETICO:

1.- Introduccion a la Robotica Industrial

2.- Tipos de Robots Industriales y campos de aplicacion

3.- Introduccion al programa RoboDK

4.- Manejo de los elementos basicos de la interfaz del programa RoboDK
5.- Creacion de programas en RoboDK

6.- Simulacién de programas en RoboDK

7.- Ejecucion de programas en RoboDK
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MODALIDADES DE CONDUCCION DEL PROCESO DE ENSENANZA-APRENDIZAJE:

Clase tedrico-practica con apoyo de medios audiovisuales y computacionales.

Realizacién de un minimo de 5 practicas bajo la supervision del profesor.

~

ﬁODALIDADES DE EVALUACION:

Por lo menos tres evaluaciones periodicas (100 %), consistentes en preguntas conceptuadas,
resolucién escrita de problemas, programas y simulaciones por computadora, asi como tareas
extra clase.

Evaluacién de recuperacion: No hay.
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/@LIOGRAFfA NECESARIA O RECOMENDABLE:

Hurtado Cortés, L. y Pineda Torres, F. "Introduccidén a la

Robdética Industrial ", Editorial Académica Espafiola, 2018.

Ross, L., Fardo, S., Walach, M." Industrial Robotics
Fundamentals", Goodheart-Willcox Publisher, 2017.

“Basic Guide RoboDK”, RoboDK Inc. 2020.
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